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MATH - ANALYSE : _
(0,1, ) est un repére du plan d'axes (x'Ox, y'Oy)
M(x,; y)et M’ (x';y’) sont 2 points du plan .
M et M’ sont symétriques [ Représentations Relations Exemples
par rapport & entre les coordonnées
d M x'=x
L’axe (X’ X) 1 r y’ =-y
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L’axe (y’ y) Mipan e e iy y'=y
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W E; X'=-Xx
L’origine O S y=-y
[¢] \ M x|
La droite (u) d’équation : y = x PR X=y
1ére bissectrice des axes A M y' =x
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La droite (v) d’équation : y =-x AL X=-y
2éme bissectrice des axes W Y =-x
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;t N/ o M x’=2a-x
La droite (D) d’équation : x =a ikl R Ty A Y=y
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TN A x’=2a-x
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Le point A (a,0) ) R\,N/ > y'=-y
J I M X’=2a-x
Le point I(2;b) b1 ,/ y=2b-y
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MATH - ANALYSE _
Symétrie ( Fonctions) ﬁ.v’_i(—’

Définitions:

[ étant un ensemble de réels . f une fonction numérique d’une variable réelle de domaine I et ( C ) une courbe dans le plan.
e Testdit centré en 0 lorsque : Pour tout x élément de I alors — x est élément de L.
e fest dite paire lorsque : a) Iestcentréen 0.
b) f(-x)=f(x)
e fest dite impaire lorsque : a) Iestcentré en 0.
b) f(-x)=-f(x)
e (C) admet une droite (u) comme axe de symétrie lorsque
le symétrique de tout pt de ( C ) par rapport a (u) estunptde (C).
e (C)admet un point A comme centre de symétrie lorsque
le symétrique de tout pt de ( C ) par rapport a A est un ptde (C).

Théoréme (admis)

f étant une fonction numérique d’une variable réelle de domaine I .
(C) est la courbe de f dans un repére orthonormé d’origine O et d’axes (x’x) et (y’y) .

alors
o fest paire sur [ si et seulement si (y’y) est un axe de symétrie de (C)
e fest impaire sur [ si et seulement si O est un centre de symétrie de (C).

e Sif(2a—x)=1f(x) ou f(a—x)=1f(a+x)sur lalors ladroite (d): x=a est un axe de symétrie de (C).
Si f(2a — x) = - f(x) sur I alors le point I(a ; 0) est un centre de symétrge fie ©.
Si f(2a-x) + f(x) = 2b sur [ alors le point A(a ; b) est un centre de symétrie de (C).

NB : La réciproque est vraie dans chaque cas 4 condition que les domaines soient bien précisés.
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Symétrie ( Fonctions)
fet g sont des fonctions numériques d’1 variable réelle . : Zxiend
: X - dans 1,2 et3 que:six € Ialors
(C):courbedef ; Domf=I On suppose it e e Taon B D e

(C’): courbe de g ; Domg=]J

Représentations Relations Exemples
1 | © et(C) symétriques g(x)=-f(x)
par rapport a ( x’x)
2 (C) et (C’) symétriques g(-x)=f(x)
: par rapport & (y’y)
4
(C) et (C’) symétriques —'A{ (c) g(x)=-f(x)
3 par rapport 4 I’origine O.
il 5 :
cE
yﬂk () ] «) (2a-x ) £ f(x )
(C) et (C’) symétriques . : \‘/ g
4 par rapport 4 la droite
D):x=a 1T 50 [ %
d)




